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Abstract : Lucrarea prezinta citeva exemple clare ce demonstreaza influenta formei corpului asupra energiei
cinetice a lui.
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1. Introducere

Se precautd citeva corpuri care au o mase, viteze si volume egale si constante. Se face calculul energiei
cinetice in functie de dimensiunile care le pot avea corpurile si se reprezinta graficele corespunzitoare a
dependentelor si se fac concluzii.

2. Energie cinetica a corpului.

Energia cinetica a unui corp rigid se compune din energia de tanslatie a centrului de masa in care am
considerat concentrata intreaga masa a corpului rigid si energia cinetica de rotatie in jurul centrului de masa.
Vom scri relatia In forma tensoriala:
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unde a si b sunt sunt dimensiunile curente ale corpului examinat care depind de volumul V=constant, care la
rindul lui este calculat pe baza altor dimensiuni, de exemplu: a0, b0, cO — laturile unui paralelipiped:

V:=20-b0-h0

A treia dimensiune va fi functie de celelalte doua si se atrage atentia ca fiecare corp are formula sa de calcul
a volumului:
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Admitem cd masele corpurilor sunt egale cu ,,m’’ si legea de miscare este datd prin vectorul de viteza:
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si matricea de rotatie:
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Acum se calculd momentele de inertie principale ale corpurilor si se reprezinta sub forma de matrice:
I1(a,b) O 0
I(a,b):=| 0 12a,b) 0
0 g0 I13ab)



Aceste valori, pe diagonala principala au valori extremale. Asa cum corpurile studiate au axe de
simetrie, se considera cunoscute pozitiile sistemelor de coordonate ale corpurilor.

Ramine sa ddm o valoare variabilei ,,t”” si realizdm graficicele corespunzatoare pentru mai multe
corpuri asa ca paralelipiped, piramida dreptunghiulara, con circular drept, elipsoid.

Variatia energiei cinetice:
a paralelipipedului: a elipsoidului:
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Energiile cinetice ale sferei-TS(a), conului circular-TCD(a) drept si a cubului-TC(a):

i S

De pe acest grafic se observa clar dependenta energiei cinetice de forma corpului, adica de simetria lui,
deci totul se datoreste tensorului momentelor de inertie principale.

Concluzie: In urma analizei minutioase a graficelor dependentei energiei cinetice a corpurilor putem
concluziona ca energia cinetica a corpului este mai mare in cazul figurilor simetrice. Aceasta
gratie schimbdrii componentelor tensorului momentelor de inertie.
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