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ADNOTARE 

la teza de master cu tema “SISTEM DE AUTOMATIZARE PENTRU INCUBATOR 

INDUSTRIAL”, 

 

Teza cuprinde introducerea, trei capitole, concluzii, bibliografia din 12 titluri, 1 anexa, 91 

pagini text de baza, inclusiv 68 figuri şi 10 tabele.  

Cuvinte cheie:  Incubator, microcontroller, masurare de umiditate, masurarea temperaturii, 

aplicatii cu mirocontroller, sensori, control motoare DC, DHT22, HD44780, L298N, Atmega32, 

microcontroller AVR 

Domeniul de cercetare il constitue elaborarea si cercetarea principiilor de incubare, 

metodelor de masurare si actionare cu diferite interfete si dispozitive. Insusirea lucrului cu 

microcontrollerul si comunicarea cu alte dispozitive digitale.   

Scopul lucrrii constă in elaborarea unui sistem usor aplicabil pentru automatizarea 

procesului de incubare a diferitor tipuri de oua. Acesta trebuie sa aiba o interfata simpla si comoda. 

Cu posibilitatea de a accesa si edita profiluri de lucru pentru diferite tipuri de oua. 

Metodologia cercetrii tiinifice se bazeaz pe studierea parametrilor tehnici si specificatiilor 

pentru fiecare din sensor si actoator, studierea arhitecturii AVR si a modulelor interne a MCU 

Atmega32, si a limbajului si interfetei de programare utilizate – Limbajul C si Atmel Studio 

respectiv.  

Noutatea şi originalitatea: acest sistem nu prezinta o noutate pe piata aparatelor industriale 

de incubare, insa comparativ cu aparatele chineze este mult mai configurabi si ergonomic. Ca pret 

deasemenea sistemul costa mai ieftin cu citeva ordine decit cele deja existente, mai ales cele 

configurabile.  

Semnificaţia teoretică a lucrrii o constituie elaborarea algoritmilor de lucru al sistemului si 

setarea regimurilor de lucru multiple(pentru fiecare tip de oua un profil aparte), ceea ce poate avea 

un impact statistic pozitiv in determinarea ratei de succes in diferite regimuri de lucru. 

Valoarea aplicativă a lucrării consta in elaborarea algoritmilor de lucru al sistemului, si 

aplicarea acestuia asupra unui incubator mai primitiv cu instalarea tuturor dispozitivelor si 

modulelor necesare. Sistemul poate fi cu usurinta instalat datorita faptului ca acesta este destul de 

universal fiind separat pe module care usor se interconecteaza.  
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ANNOTATION 

to the master thesis with the topic "AUTOMATION SYSTEM FOR INDUSTRIAL 

INCUBATOR", 

 

The thesis includes the introduction, three chapters, conclusions, the bibliography of 12 

titles,1 Annex, 91 basic text pages, including 68 figures and 10 tables. 

Key words: Incubator, microcontroller, humidity measurement, temperature measurement, 

mirocontroller applications, sensors, DC motors control, DHT22, HD44780, L298N, Atmega32, 

AVR microcontroller 

The field of research is the elaboration and research of the incubation principles, the 

measurement and actuation methods with different interfaces and devices. Learning to work with 

the microcontroller and communicating with other digital devices. 

The purpose of this paper is to develop an easily applicable system for automating the 

incubation process of different types of eggs. It must have a simple and convenient interface. With 

the ability to access and edit work profiles for different types of eggs. 

The scientific research methodology is based on the study of the technical parameters and 

specifications for each of the sensor and the actuator, the study of the AVR architecture and the 

internal modules of the Atmega32 MCU, and the programming language and interface used - C 

language and Atmel Studio respectively. 

Novelty and originality: This system is not a novelty in the industrial incubators industry, 

but it is more configurable and ergonomic compared to Chinese appliances. Also, as a price, the 

system costs cheaper in some order than already existing, especially configurable.  

The theoretical significance of the work is the elaboration of the working algorithms of the 

system and the setting of the multiple working regimes (for each type of eggs a special profile), 

which can have a statistically positive impact in determining the success rate in different working 

regimes. 

The applicative value of the paper consists in elaborating the system's algorithms, and 

applying it to a more primitive incubator with the installation of all necessary devices and modules. 

The system can be easily installed due to the fact that it is quite universal being separated on 

modules that easily interconnect. 
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INTRODUCERE 

 

In aceasta lucrare vom vorbi despre elaborarea unui sistem complex de automatizare a 

incubatoarelor industriale. Nu este rentabila utilizarea unui astfel de sistem in scopul gospodariilor 

mici, tinid cont ca sinecostul sistemului excluzind pretul  lucrului si productiei e de circa 100 $, 

acest pret este echivalent pretului unui incubator mic pentru cospodarie. In primul capitol vor fi 

expuse notiuni generale despre procesul de incubare, tipuri de incubare si putina informatie despre 

tipuri de oua si fazele de incubare in ceea ce tine de starea ebrionului si conditiile de encloziune a 

acestuia. 

Capitolul doi va contine date mai mult de domeniu tehnic cu cercetare de materiale si 

componente necesare pentru construirea unui astfel de sistem. Acesta va fi separat in doua 

subcapitole, primul va contine date despre partea de senzori si traductoare si va descrie tipurile cele 

mai utilizate de sensori, si principiul de functionare a acestora. Subcapitolul doi va contine  date 

despre partea de actionare, scheme de utilizare tipice si exemple de utilizare in practica a acestora.  

Capitolul trei va contine mai mult informatie practica decit teoretica. Aici veti gasi date 

concrete despre implementarea si modul de utilizare a sensorilor, actuaroarelor si a configurarii 

partii de control.  

Dispozitivul va fi compus din doua circuite si mai multe componente adicente. Circuitul de 

control va fi asamblat in baza unui microcontroller din familia AVR si anume Atmega32 in carcasa 

SMD. Acesta asigura dispozitivul cu tot functionalul necesar. Ca circuit adiacent a fost utilizat un 

circuit driver de moare construit in baza circuitul integrat L298N care reprezinta o punte H dubla, 

deci poate fi utilizata pentru controlul a doua motoare DC sau a unui motor cu pas. De asemenea, ca 

sursa de alimentare va fi utilizata o sursa de curent continuu care asigura o tensiune de 12V si un 

curent nomina de 3A ceea ce e suficient pentru alimentarea a intreg dispozitiv(doar partea de 

tensiune joasa). Sursa de alimentare a fost procurata mai mult din motive financiare, fiindca 

elaborarea si asamblarea unei surse cu impuls e mai costisitoare decit una procurata. Acest fapt e 

datorat dificitului pe piata de componente pentru PSU cu impuls si in primul rind al 

transformatoarelor precise si calitative. 
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